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Motorisierte
thrwerkg

HAUPTMERKMALE
+ Handhabung von Motor- und Segelbooten, + Hydraulische Stiitze fiir die Stabilisierung
Katamaranen und Gestellen der Last
+ Komplett internalisierter Entwurfs- und * Quertrager fiir den Kiel
Produktionsprozess « Stromversorgung Akku 24 VDC
+ Dieselmotor nach geltenden Vorschriften + Doppelte proportionale Fahrgeschwindigkeit
und mit Regenschutz mit/ohne Last
+ Lackierung mit Korrosionsschutz und C5m * Superelastik Reifen
Zyklus + Vorder- und Hinterlenkrader
*+ Funksteuerung mit proportionalem + Filterung von Hydraulikol
Kontrollsystem
+ Schalttafel an Bord ]
. H(cajben durch Doppelwirkungszylinder an verfiigbaf in der hybl:lden )
jeder Radgruppe : - chen Version mit
« Selbstnivellierungssystem fiir maximale oder elektrische

Stabilitat der Last

Lithium-Batterien

BL160-300
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LENKUNG \

Lenkung der Vorderrader

Lenkung der Hinterréder Allradlenkung
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Diagonallenkung Krabbelenkung Konzentrische Lenkung

DSC LENKUNG

Das elektronische Lenksystem DSC ,Dynamic
Steering Control" ermdglicht die Maximierung
der Leistung des Trailers, indem es optimale
Manovrierbarkeit in  jede  Bedingung
gewabhrleistet.

Dankderelektronischen Kontrolleder Lenkung
ist es namlich moglich, den Drehpunkt in den

Achsen des Trailers verschieben, um einen
variablenLenkwinkeljenachPlatzvefligbarkeit
und Hindernissen auf dem Weg zu erhalten.
Prazise Steuerung der Lenkung bedeutet
mehr Benutzerfreundlichkeit, eine Reduktion
der Anzahl der Mandver und Optimierungen
des Raumes sowie ein niitzliches
Flachenmanagement fiir Lagerung der Boote.
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